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层流非预混燃烧的火焰面模型理论及数值研究(题目不超过20字)
何  博1，聂万胜2*，苏凌宇2

（作者名字两个字时，中间加空；如有通讯作者，则需再作者名及单位序号后加*）
（1. 解放军装备学院研究生一队，北京 101416；2. 解放军装备学院航天装备系，北京 101416）

摘  要：摘要采用报道性文摘，应拥有与论文同等量的主要信息，中英文摘要均须包括目的、方法、结果、结论等四要素，重点说明文章的创新点部分。中文摘要以200~300字为宜，不宜过短。用第三人称，建议采用“对……进行了研究”、“反映了……现状”、“说明了……情况”等记述方法，不必使用“本文”、“作者”等作为主语。不需要类似“首先”、“然后”、“最后”等连词。有关背景知识方面应进行精简。（例：“目的”针对单步全局化学反应及原子守恒两种混合分数定义存在的不足，“方法”采用守恒传输方程对混合分数重新进行了定义。根据物理平面层流对撞射流火焰控制方程及新混合分数定义，详细推导得出了考虑组分扩散系数及刘易斯数影响的相容火焰面方程。“结果”修正了TWOPNT软件包计算相容火焰面方程时影响计算稳定性及计算效率的三点不足，并通过仿真计算证实了相容火焰面方程的合理性，比较分析了火焰面方程的标量耗散率模型对火焰面库的影响。“结论”结果表明：相容火焰面方程与物理平面控制方程在新混合分数定义下生成的火焰面库比较吻合，而常规火焰面方程在火焰峰附近的温度分布，以及与单位刘易斯数差别较大的组分分布存在较大误差；当氧化剂密度与燃气密度比值及当量耗散率较小时，考虑密度变化的标量耗散率模型几乎不会对仿真结果产生影响。）
关键词：层流；非预混燃烧；混合分数；火焰面方程；标量耗散率
（关键词5~8个，信息量小的词语不适合作为关键词）
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Theory and numerical research on the flamelet model 

in laminar non-premixed combustion(英文标题仅首单词首字母大写，专有名词除外)
He Bo1, Nie Wansheng2*, Su Lingyu2
(1. Company of Postgraduate Management, the Academy of Equipment, Beijing 101416, China; 2. Department of Space Equipment, the Academy of Equipment, Beijing 101416, China)
Abstract: 英文摘要应按照英文文法书写，在确保内容完整性的前提下不必采用句子到句子的翻译模式。英文摘要一般使用一般现在时加被动语态。写作英文摘要时尽量使用短句，以减少出错，但要避免单调和重复。尽量使谓语动词靠近主语，注意冠词、名词单复数的正确使用，避免形容词与副词混淆。

Keywords: laminar flow; non-premixed combustion; mixture fraction; flamelet equations; dissipation rate model

（英文关键词与中文一一对应，除专有名词无需大写）
1  引  言

引言主要由研究背景、意义、发展状况等内容组成，其中还包括研究领域相对全面的文献综述；提出目前尚未解决的问题或急需解决的问题，从而引出自己的研究动机与意义，体现出创新性；说明自己研究的具体目的与内容。研究结果可不列出，文字表述要与摘要区别。参考文献要按序号引用,且在文中标注。内容不应与摘要和结论雷同。最好不要插图列表。
另一方面，在许多工程问题中，如卫星通信系统（Satellite communication system, SCS）（此处先出现英文全称，再出现英文简写，英文全称各单词首字母均大写）、气动系统和化工过程，存在着时间延迟现象。时间延迟常常影响系统性能指标甚至导致系统不稳定，因而得到了学者们的广泛关注[4-6]（连续引用文献中间用短横线，不用逗号；引用不连续的文献，之间用逗号隔开）。
2  xxxxxxx

2.1  xxxxxx

多行公式共用一个编号时，左加大括号，公式编号居中。公式出现换行时，运算符号留在上一行末尾，公式编号放在末行末尾。给公式编号时，公式后不需加逗号。公式请使用Mathtype编辑。对于公式中的变量含义需要说明的，请在公式后的段落中，采用“式中，A为某某；B为某某；……”的方式加以说明。

2.2  xxxxxx
数值的单位应使用国际单位制。非国际单位制表达的数值，原则上应进行换算。不规范的单位表示方法不可以使用，例如rpm应写为r/min。数值和单位之间加空格。
2.3  xxxxxx
矩阵、向量请用粗斜体表示，变量用一般斜体表示，特殊函数用正体；下标字母若为说明性的(如英文缩写)则用正体表示，若为变量和变动性数字及坐标轴的符号则用一般斜体表示。
3  xxxxxxx

出现图、表时，应在正文中按顺序提及，例如，“如图1所示”、“如表1所示”。图表中文字原则上均用中文表示。图题、表题中英文对照，若有分图，分图题使用中文即可，不需标注英文；图表中的单位采用“名称（若为字母，应用斜体）/单位”形式，若单位中也包含“/”，则需要改写，如“x/（m/s）”改写为“x/(m·s-1)”。
坐标图中，坐标轴上的刻度线朝内，刻度值完整（坐标轴始末点均应有完整刻度值）。注意不同线型或图符是否有说明。类似图片尺寸尽量相同。表格请使用三线表。表中分量有量纲，请注明单位，将单位注明在第一行或第一列。
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Illustration of ground track for entry trajectory

four phases




图1  图的题目
Fig.1  Title in English (首单词首字母大写，专有名词除外，可用可不用的冠词不用)
表 1  表的题目
Table 1 Title in English (首单词首字母大写，专有名词除外，可用可不用的冠词不用)
	序号
	质量A/g
	质量B/g
	质量C/g
	总质量/g

	1
	208.3
	34.2
	105.5
	348.0

	2
	208.1
	33.4
	 85.0
	326.5

	3
	208.1
	No core
	105.5
	313.6

	4
	208.2
	No core
	 85.0
	293.2



4  结  论

可以分点总结，列出具体结论。不与摘要和引言重复。结论主要包括以下内容：研究结果说明了什么问题，得出了什么规律，解决了什么实际问题或理论问题；对前人的研究成果作了哪些补充、修改和证实，有什么创新；本文研究的领域内还有哪些尚待解决的问题，以及解决这些问题的基本思路和关键。
[参 考 文 献]
参考文献应在正文引用部分按顺序标注，并在文后列出。引文不宜过少，要多于10条，英文文献不少于3条。文献中责任者（作者，编者，译者等）、题名（书名，刊名，专利题名，析出题名等）、出版项（出版地，出版者，出版年、卷、期、页码等）应齐全。英文参考文献中文章题目首单词首字母大写，专有名词大写，其余小写；标识符后面的会议或刊物名称每个单词首字母均大写。著录人名时应姓在前、名在后，名可以用缩写字母，三名以上作者写出前三名，其余以“等”表示。文献类型请在题名后加以标识:报告[R]、期刊[J]、专著[M]、论文集[C]、学位论文[D]、专利[P]、标准[S]等。
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备注：

一般变量采用斜体，常量用正体，矢量采用黑斜体，矩阵一般用黑斜体，特殊函数用正体。

N,Z,Q,R,C为黑正体，其余集合为白斜体，转置符号用正体，量纲用正体，求微分符号如下形式， 
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 ，微分号中d为正体。
尽量避免使用组合字母作为变量，如果使用请用正体。

函数中的最外层括号用“（）”，例 exp( )，diag( )。

请注意不同种类文献的格式（作者三个以上情况从第四个开始用“，等”），如不全请参考国标 GB/T 7714-2005。

6）文章检索与否很大程度上取决于您文章的英文摘要和参考文献，请您认真撰写。

7）不要出现涉密数字形式单位，例如不可使用“502所”，请使用单位全称。

8）尽量避免使用电子文献。
9）参考文献中文章题目首单词首字母大写，专有名词大写，其余小写；标识符后面的会议或刊物名称每个单词首字母均大写。
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